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(S) Disposltif dinterfaces pour le contrfile et la commande da tableaux da distribution. 

(§) Le dispositif d'interfaces diectroniques permet le con- 
tr6le et la com- 

mande & distance d'un tableau de distribution d'dnergle relid 
avec un systdme de gestion (14). 

Ce disposltif comprend pour chaque depart de puiss- 
ance, una unft6 de commande locale |1 A« . . . 1N) relive h une 
unit6 de commande h distance (2Ar . . . 2N) et pour chaque 
ensemble de distribution une unM centrale (3). Chaque unitd 
de commande locale (1A, . . . IN) comporte des moyens pour 
adresser h I'unrtd de commande & distance (2A, . . . 2N) des 
Informations "tout ou rien* de signalisation et de comman- 
de. Chaque unitd de commande k distance (2A. 2N) 
comprend un microprocesseur {58) permettant de transfor- 
mer les informations "tout ou rien" provenant de I'unit^ de 
commande locale HA, ... IN) en informations compatibles 
avec I'unitd centrale (3). Chaque unit6 de commande h 
distance (2A, . . . 2N) est relide d I'unitd centrale (3) par une 
liaison (5) du type bus s^rie. L'unit^ centrale (3) pr^sente au 
moina un circuit de contr6le de base (6) oomprenant un 
microprocesseur permettant I'Schange d'informatlons entre 
chaque unft6 de commande h distence (2A. . . . 2N) et le 
aystdme de gestion (14)« au moyen d'une liaison (16) s^rie ou 
boudo de courant 

Utilisation notamment pour le contrdle et la commande 
de tableaux d^brochables basse tension. 




FIG.1 
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^ Pispositit <f interfaces pour te oontrMe et ia oommaftde 

de tableaux de distribution" 

1 

La pr§sente invention concerne un dispositif 
d • i nterf aces 61 ectroni ques pour le controle et la com- 
mande a distance d'un tableau de distribution d'finergie 
reli§ avec un systeme de gestion, 

Ce dispositif s'applique en particul ier mais 
non 1 imi tati vement aux tableaux appeies tableaux dfibro- 
chables basse tension, comportant plusieurs ensembles 
de distribution d*energie, qui comprennent chacun plusieurs 
departs de puissance. 

Dans la technique connue, ces tableaux de. distri- 
bution d'gnergie sont relies au systeme de gestlon, tel 
qu'un centre de gestion central is§, un ordinateur, un 
calculateur, un automate programmable ou autre par une 
multitude de conducteurs eiectriques, . 

Le but de la pr§sente invention est de simplifier 
la mise en oeuvre de ces dispositifs connus. en limitant 
consid§rablement le nombre des conducteurs eiectriques 
assurant la liaison entre les tableaux et le systeme de 
gestion, et d'accroitre ainsi la fiabilite de ces dispo- 
sitifs. 

Suivant 1 'invention, le dispositif d'interfaces 
eiectroniques pour le controle et la commande S distance 
d*un tableau de distribution d'§nergie reliS avec un systeme 
de gestion, ce tableau comportant plusieurs ensembles 
de distribution d'energie comprenant chacun plusieurs 
departs de puissance, est caracterisg en ce qu*il comprend : 

" pour chaque depart de puissance, une unite 
de commande locale reliee 3 une unite de commande 3 dis- 
tance, 

- pour chaque ensemble de distribution, une 
unite centrale, 

- en ce que chaque unite de commande locale 
comporte des moyens pour adresser S 1 'unite de commande 

a distance des informations "tout ou rien"* de signal Isation 
et de commande, 

- en ce que chaque unite de commande 3 distance 
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comprend un ■Icroprocesseur permettant de transformer 
les infornations "tout ou rien" provenant de 1 'unite de 
coBuaande locale en infornations compatibles avec 1 'unite 
centrale, 

- en ce que chaque unite de commande 3 distance 
est reliee a 1 'unite centrale par une liaison nornalisee 
du type bus s6rie h quatre conducteurs et, 

- en ce que 1 'unite centrale presente au noins 
un circuit de controle de base coaprcnant un nicroproces- 
seur permettant 1 'echange d* informations entre chaque 
unite de commande a distance et le systeme de gestion, 

au moyen d'une liaison serie ou boucle de courant normalisee 
a quatre conducteurs. 

Seloh ce dispositif, la commande locale adresse 
a 1 'unite de commande a distance des informations "tout 
ou rien" de signal isation et/ou de commande, cette unite 
de commande a distance transforme ces informations en 
informations compatibles avec 1 'unite centrale qui est 
en liaison avec le systeme exterieur de gestion au moyen 
d'une liaison sftrie ou boucle de courant normalisee a 
quatre conducteurs. 

Cette derniere liaison remplace ainsi la multitude 
de conducteurs utilises dans les dispositifs connus et 
permet de ce fait une simplification considerable du cablage 
eiectrqque et d'obtenir une augmentation de la s6curite 
et de la fiabilite du f onctionnement du dispositif. 

Selon une version avantageuse de 1 'invention, 
le circuit' de controle de base est relie en outre au moyen 
d'une liaison normalisee a quatre conducteurs, a un equipe- 
ment de maintenance et de tei edi agnostic permettant d'adres- 
ser directement des informations a cette unite de controle. 

De preference, 1 'unite centrale comporte un 
second circuit de controle relie au moyen d'une liaison 
serie normalisee a quatre conducteurs avec une seconde 
unite de gestion^ un trolsifime circuit de controle connecte 
au moyen d'une liaison normalisee a quatre conducteurs 
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avec une imprimante et un clavier avec §cran de visualisa- 
tion, permettant de consigner les §tats du dispositif 
et 1 'introduction de donnfees. un circuit a entrfies analo- 
giques reli6 au microprocesseur du circuit de base par 
un bus paralUle pour mesurer des grandeurs telles que 
puissance, intensitS et frequence de courant, et un circuit 
a sorties analogiques pour envoyer des informations analo- 
giques au moyen d'une liaison normalisfie, vers des fiquipe- 
ments a distance, tel s que des appareils pour mesurer 
les grandeurs prfecitges, et des circuits pour gfirer entre 
elles les Informations "tout ou rien" trait§es par 1 'unite 
de comraande centrale, chacun de ces circuits comprenant 
plusieurs entrees et sorties "tout ou rien" reliees 8 
des capteurs ou actionneurs exterieurs. 

Selon une version pr6f6r6e de 1 'invention, chaque 
unite de commande a distance comprend des moyens pour 
transformer les informations "tout ou rien" regues de 
1 'unite de comraande locale en messages de huit caractfires 
et 1 'unite de coramande locale comp.rend un circuit local 
de signallsatlon de base, un circuit local de signallsatlon 
d'extenslon, un circuit local de signallsatlon et de com- 
mande de base, un circuit local de signallsatlon et de 
comraande d'extenslon et differents circuits locaux de 
signallsatlon de comraande permettant, en liaison avec 
les circuits precedents, la commande locale des equiperoents 

de puissance du tableau. 

D'autres parti cularites et avantages de 1 'inven- 
tion apparaitront encore dans la description ci-apr6s : 

Aux desslns annexes donn6s a titres d'exemples 

non limitatifs : * 

- la figure 1 est le schema d'ensemble d'un 
dispositif selon 1 'invention, 

- la figure 2 est une vue en perspective du 
tiroir comportant 1 'unite de coramande locale, 

- la figure 3 est un schema raontrant differents 
circuits de 1 'unite de comraande locale. 
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- la figure 4 est un schema roontrant les diffg- 
rents circuits de 1 'unite de comiaande 3 distance, 

- la figure 5 est un schema raontrant les d1ff§- 
rents circuits de Vunitfi centrale, 

- la figure 6 aontre la carte-oi3re qui supporte 
les diffSrentes cartes sur lesquelles sont Imprimis les 
differents circuits de 1'unit§ centrale, 

- la figure 7 est 1e schema du circuit de controle 
de base de 1 'unite centrale, ainsi que les circuits pour 
une unite de gestion conpiementaire et de consignation 
d*etat. 

- la. figure 8 est 1e schema^du circuit a entrees 
analogiques de 1 'unite centrale, 

- la figure 9 est 1e schema du circuit S sorties 
analogiques de 1 'unite centrale, 

- la figure 10 est 1e schema d'un circuit pour 
gerer entre «11es les informations traitees par 1 'unite 
de comnande locale. 

Sur le schema d'ensemble de la figure 1, on 
voit que le dispositif d'interfaces eiectroniques pour 
le controle et la commande a distance d'un tableau de 
distribution d'energle comprend essentiellement : 

- plusieurs unites de commande locales 1A» IB, ... 
IN correspondant 3 chaque depart de puissance du tableau, 
chacune de ces unites de commande locales etant reliees 

S une unite de commande a distance 2A, 2B, — 2N et, 

- une unite centrale 3 pour chaque ensemble 
de distribution d'energie du tableau. 

Chaque unite de commande locale lA, IB, — 
IN cdroporte des moyens qui seront detailies plus loin 
pour adresser a 1 'unite de commande a distance 2A, 2B, ... 
2N des informations ""tout ou rien" de signal isatlon et 
de commande. 

Chaque unite de commande a distance 2A, 2B, — 
2N comprend un circuit 4A, 4B, ... 4N qui sera detallie 
plus loin et qui comporte un microprocesseur perraettant 
de transformer les informations "tout ou rien" provenant 



de 1 'unite de comraande locale lA, IB, ... IN en Informa- 
tions compatibles avec 1 'unite centrale 3. 

Chaque unite de commande S distance 2A, 2B, ... 
2H est reliee a 1 'unite centrale 3 par une liaison normali- 
5 see 5 du type bus serie RS 422 comportant quatre conduc- 
teurs (deux conducteurs d'emission et deux conducteurs 
de reception). 

L'unite centrale 3 pr6sente differents circuits 6, 7, 
8» 9, 10, 11» 12, 13 qui seront detailies plus loin, per- 
10 mettant entre autres 1*echange dMnformations entre chaque 
unite de commande a distance 2A, 28, ... 2N et un ou plu- 
sieurs centres de gestion 14, 15, au moyen d'une liaison 
serie 16, 17 du type RS 232 ou boucle de courant normal isee 
20 mA 3 quatre conducteurs (deux d'emission et deux de 
15 reception). 

L'unite centrale 3 est reliee en outre au moyen 
, d'une liaison normalisee 18 a quatre conducteurs A un 
equipement de maintenance et de tei edi agnostic comprenant 
un clavier 19 et un ecran de visualisation 20 permettant 
20 d un op§rateur d'adresser directement des informations 
a 1 'unite centrale 3. 

L'unite centrale 3 est egalement reliee au moyen 
d'une liaison serie normalisee 21, 22 du type RS 232 a 
un clavier 23 avec ecran de visualisation 24 et avec une 
25 imprimante 25 permettant de consigner les 6tats du dlspo- 
sitif et 1 ' introduction de donnees. 

On va malntenant detailler l'unite de commande 
locale, telle que lA. Chaque unite de comraande locale 
est disposee dans un tiroir 26 (voir figure 2) monte de 
30 fafon mobile, c'est-a-dire debrochable et embrochable, 
dans le tableau de distribution d'energle. 

Ce tiroir 26 comporte des organes non representes 
tels que des di s joncteurs, des fuslbles, des contacteurs, 
des relals de protection ou de mesure, des inverseurs \ 
35 de source et autres coop6rant avec le circuit eiectrique 
de puissance du tableau. 
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Le tiroir 26 coniprend sur sa face avant un affi- 
cheur 27 conportant des diodes 61 ectro-1 urol nescentes telles 
que 2S peraettant de signaler des 6tats tel s que tiroir 
d§broche» tiroir eabroche, tiroir en essai, d^faut hooopo- 
5 laire, tiroir indisponible, etc. 

L*affichiBur 27 prfisente Sgalement des boutons- 
poussoirs tels que 29 pour pernettre la tei ecommande. 
Cet afficheur 27 est connects 3 deux circuits locaux 30, 31. 

L'unite de connande locale prSsente les diff§- 
10 rents circuits eiectroniques suivants : 

- un circuit local de signallsation de base, 

- un circuit local de signallsation d'extension, 

- un circuit local de signallsation et de commande 

de base, 

15 - un circuit local de signallsation et de conioande 

d'extenslon, et 

- plusieurs circuits locaux de comroande numSrotSs 

de 1 a 5. 

Ces circuits perioettent par association et juxta- 
20 position d'analyser les organes de distribution de puissance 
du tableau tels que disjoncteurs, fusibles, contacteurs, 
relais de protection et de mesure, inverseur de source, 
etc, 

Le circuit local de signallsation de base 30 
25 coraporte trois slgnallsations par diodes 61 ectro-1 urainescentes 
respectlvement verte, rouge et jaune signal ant les §tats 
suivants : encTenchenent, dSclencheroent et dgfaut. Ces 
trois Informations sont envoy£es 3 la sortie du circuit 
re11§e 3 1 'unite de connande 3 distance 2A. 
30 Le circuit local de signallsation d'extension 31 

comporte trois slgnallsations compiementaires par diodes 
eiectro-lunlnescentes, pour signaler des 6tats compiemen- 
taires tels que tiroir embroch§, tiroir debroch§, tiroir 
en essai, defaut homopo>^1re, tiroir fndisponible, etc. 
35 Ces slgnallsations compiementaires peuvent etre comblnees 
avec les etats du circuit 30 de base. 
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Sur la figure 3, on a represents schgmatlqueroent 
1e circuit local de signal isation et de commande de base 
32. Ce circuit comprend trois signal isations par diodes 
eiectro-lumlnescentes 33, 34, 35, un interrupteur 36 pour 
tester ces diodes, un relais 37 de commande dSbrochable 
avec un inverseur 38, un connecteur 39 de liaison avec 
1 'units de commande a distance 2A et un connecteur 40 
de liaison avec I'un 41 des circuits de commande numSrotSs 
de 1 a 5. 

La sortie 39 du circuit 32 est rellfie par Vinter- 
mfidiaire d*un redresseur 42, d'un filtre 43 et d'un rSgula- 
teur 44 i une alimentation en tension alternative de 24 
volts. 

L*entr§e 45 du circuit 32 est rel16e Si une logique 

cabl§e. 

Le circuit 32 adresse & 1*un1te de commande 
a distance trois Informations "tout ou r1en" de signal isa- 
tion et regoit une information "tout ou rien" de commande. 

Le circuit de signal 1 satlon et de commande d'ex- 
tension 46 comprend trois diodes de signal isation comp1§- 
mentaires 47, 48, 49, un relais compl fementai re de commande 
dgbrochable 50 avec inverseur 51 et un connecteur 52 de 
liaison avec I'un des circuits de commande tels que 41. 

La sortie 53 du circuit est relifie a 1 'unite 
de commande a distance 2A et I'entrSe 54 est relifee a 
la logique cablSe. 

Les circuits de commande numSrotSs de 1 a 5, 
tels que le circuit 41 permettent au moyen d'un bouton 
poussoir ou de connecteurs la commande locale des 6qui- 
pements de puissance du tableau. 

Le circuit 41 par exemple est destine a commander 
le f onctionnement d'un contacteur et comporte a cet effet 
un bouton poussoir "raarche" 55, un bouton poussoir "arret" 
56 et un commutateur "1 ocal -di stance" 57. 
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On va iBalntenant dfetailler, en r§f§rence a la 
figure 4, 1 •unite de coraraande a distance 2A. 

Le circuit de cominande a distance 4A constitue 
1 • i nterf ace entre 1 'unite de commande locale lA que l*on 

5 vient de dficrire et 1'unit6 centrale 3. Ce circuit de 

tonmande 3 distance 4A permet de transformer les inforna* 
tions "tout ou rien" provenant des circuits de signalisa- 
tion et de cbmiaande locale en informations compatibles 
avec 1'unit§ centrale 3 sous forme d'fichanges de messages 

10 de'huit caract&res sur une liaison 5 type bus RS 422 de 
quatre conducteurs comprenant deux conducteurs d*6»is- 
sion 5d et deiix conducteurs de reception 5b. 

Ce circuit de commande 3 distance comporte essen- 
tiellement un microprocesseur 58 du type 8085 rellg a 

15 un quartz 59 oscillant 3 6»144 MHz et dont le bus 60 est 
relie 3 une m^molre REPRON 61 type 2764 de 8 K octets. 

Le bus 60 du microprocesseur est ggalement relie 
3 un conposant 62 du type USART 8251A connects 3 un finetteur 
dlfffirentiel 63 type MC3487P et 3 un rgcepteur difffirentiel 

20 64 du type HC3486P par 1 ' intermgdiai re de photocoupleurs 
65, 66. L'une des entries de 1 'graetteur diff§rent1el 63 
est egalement reliee 3 un photocoupl eur 67 independant 
du microprocesseur 58. L'gmetteur diffgrentiel 63 est 
relie aux conducteurs d'Smission 5a du bus RS 422, tandis 

25 que le rCcepteur diffgrentiel 64 est relie au conducteur 
de reception 5b de ce bus. 

Le bus 60 du microprocesseur 58 est egalement 
relie 3 un Interface 68 type PPI 8155 contenant une memoire 
RAN 68a et une horloge (timer) 68b. Cet Interface 68 est 

30 relie aux entrees "tout ou rien" 69 au moyen d'une serle 
de relais 70 du type REED 24 volts continus par IMnterme- 
diaire d*une resistance de rappel au plus 5 volts 71. 
LMnterface 68 est relie au sorties "tout ou rien" 72 
au moyen d'une serle de relais 73 du type REED 5 volts 

35 continus par 1 ' intermedial re d'un aropl 1 f Icateur de commande 
74 du type 7417. 
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L'interface 68 est §galeraent connects S deux 
roues codeuses d6ciroales 75, 76 et a une roue codeuse 
hexadScimale 77. 

Les entrees "tout ou rien" 69 et les sorties 
"tout ou rien" 72 sont regroupfies sur un connecteur 78 
raccorde a 1 'unite de coromande locale lA. 

Un second connecteur 79 permet de raccorder 
le circuit de coraraande a distance au bus 5 du type RS 
422. 

Un troisiSrae connecteur 80 perraet de raccorder 
le circuit de commande a distance a une alimentation de 
24 volts alternatlfs reliee a un transf ormateur 81, des 
redresseurs 82, des filtres 83 et des rfigulateurs 84 qui 
perraettent d'allroenter en 5 volts contlnus, le inicroproces- 
15 seur 58 et le bus 5 RS 422. 

L'unite centrale dont le schema est represents 
sur la figure 5 est incorpore dans un tiroir debrochable 
integre dans une colonne de depart du tableau de distri- 
bution. 

20 Les unites de commande locales lA, IB, — IN 

et les unites de commande a distance 2A, 28, ... 2N sont 
reliees a un circuit de controle de base 6 qui perraet 
le dialogue par le bus 5 type RS 422 avec les differentes 
unites de commande a distance 2A, 28, ... 2N. Ce circuit 
25 de controle de base 6 est relie par une liaison 16 type 
RS 232/V24 ou boucle de courant 0/20 raA avec une unite 
exterieure de gestion centralisee 14. Ce circuit de controle 
de base 6 est egalement en liaison avec un equipement 
de maintenance et de teiediagnostic 19, 20 au moyen d'une 
30 liaison du type precite. 

L'unite centrale comporte un second circuit 
de controle 7 identique au circuit de base 6, qui est 
en liaison au moyen d'un bus 17 type RS 232 ou boucle 
0/20 mA avec une autre unite exterieure de gestion 15 
35 telle qu'une unite de "process" particul iSre. Cette liaison 
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est real 1 see au «oyen d'un diffuseur 85 reli§ S d'autres 
systgmes non reprfesentCs. 

Un troislfime circuit de controle 8, de conception 
Identlque aux. circuits 6 et 7 pernet de consigner les 
fetats en liaison avec une imprimante 25. L'une des liaisons 
de ce circuit est reliie S un clavier 23 comportant un 
fecran de visualisation 24 pour pernettre la inise a Theure 
et 1 'edition de certaines fonctions ou 6v6nements. 

Les trols circuits de controle 6, 7, 8 sont 
relies par 1 'interBedlaire d'un bus parallSle 86 a des 
circuits 9, 10. 11. 12. 13. 

Le circuit 9 qui comprend huit entrees analogiques 
pernet de tralter des inforaations analogiques 0,4/20 
■A pour mesurer des puissances, des Intensites, des fre- 
quences, des coslnus, etc. 

Le circuit 10 conprend huit sorties analogiques 
et pernet d'envoyer vers des equipenents a distance coapa- 
tlbles en 0.4/20 nA tels que voltn§tres, amperemStres, 
frequence-metres, des Infornations analogiques. 

Les trols circuits 11, 12. 13 identiques entre 
eux pernettent de gerer des infornations "tout ou rien". 
Chacun de ces circuits 11, 12, 13 conprend huit entrees 
-tout ou rien". huit sorties "tout ou rien" et huit entrees/ 
sorties "tout ou rien". 

Les circuits 6, 7. 8. 9 ... 13 se presentent 
sous la forne de cartes qui sont enbroch6es sur une carte- 
mere 87 (voir figure 6) portant le bus paralieie 86. 

La figure 7 repr6sente le schema du circuit 
de controle de base 6. Ce circuit conprend un microproces- 
seur 88 du type 8085 dont le bus 89 est relie a une m6rooire 
REPRON 90 de huit IC octets type 2764, a une s6rie de m6- 
noires 91 RAH/REPROM type 2764/6264 pouvant etre commutes 
soit en RAK soit en REPROM et a une raemoire 92 RAM type 
6264 de huit K octets. 
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Le mi croprocesseur 88 est rel1§ en outre 3 un 
controleur d ' IT 93 type 8259 A qui est lui-meme reli§ 
au bus 89 et a une horloge triple 94 (timer type 8253-5) 
puis d trois composants 95 type USART 8251A eux-memes 
relies au bus 89 et d des composants 96, 97, 98 d'adaptation 
aux liaisons avec le bus 5 type RS 422 (unite de commande 
a distance), avec le bus 16 type RS 232 ou boucle 20 mA 
(gestlon centralisge) et avec la liaison 99 relifie au 
clavier 19 et 1 'ecran 20 de maintenance. 

Le bus (89) du microprocesseur 88 est figalement 
relie au bus para1161e 86 qui est connect§ en 86a aux 
circuits 9, 10, 11, 12, 13 au moyen de trois composants 
100 type 8255. Le premier de ces composants 100 est relifi 
a deux roues codeuses d§cimales 101, tandis que le troisiSme 
est reli§ a quatre sorties "tout ou rien" 102 et a quatre 
entrees "tout ou rien" 103. 

La figure 8 reprSsente le schema du circuit 

9 a huit entrees analogiques regroupees sur un connec- 
teur 104, qui permet de traiter des informations analo- 
giques en 0,4/20 mA pour mesurer des puissances, des inten- 
sites, des frequences, des cosinus, etc. Chacune de ces 
entrees est reliee a un interrupteur analogique tel que 
.105. Ces derniers sont relies a un convert! sseur analo- 

gique-digital 106, lui-meme relie a un generateur de signaux 
Carres 107, un compteur binaire 108 et un oscillateur 
interne asynchrone 109. 

Le convertisseur analogique 106 est relie a 
un interface 110 comprenant des portes a trois etats et 
des amplificateurs 111. L'interface 110 est reliee par 
un connecteur 112 au bus paralieie 86 qui est relie au 
circuits de base 6, 7, 8. 

La figure 9 represente le schema du circuit 

10 a huit sorties analogiques regroupees sur un connecteur 
113, qui permet d'envoyer vers des equipements a distance 
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compatibles en 0,4/20 mA tel s que voltin§tres, arapgremStres, 
f r§quence-a6tres, etc. des Informations analoglques. Chacune 
de ces sorties est rel1£e 3 un composant d*adaptat1on 
de tension tel que 114, re11£ lul-mene i un converti sseur 

5 . nun§r1 que- anal oglque 115. 

Chaque converti sseur 115 est rel1§ par un bus 
116 a un Interface 117 semblable 2 1 'Interface 110 du 
circuit 9. qui est rellfi par un connecteur 118 au bus 
paralieie 86 qui est rel1§ aux circuits de base 6, 7, 

10 8. 

La figure 10 reprCsente 1e schema de I'un des 
circuits 11, 12, 13 qui pernet de ggrer des Informations . 
"tout ou rien". 

Ce circuit comprend hult entrfies "tout ou rien" 
15 119, hult sorties "tout ou rien" 120 et hult entrSes/sortles 
"tout ou rien" 121, toutes rellfees au bus parallSle 86 
par un connecteur 121a. Les entries 119 sont reliees par 
un circuit 122 de memorisation a bascules "D" i un circuit 
d*adaptat1on extfirleure 123 comprenant un relals, un tran- 
20 sistor de puissance ou un photocoupleur. 

Les sorties 120 sont rellSes par un circuit 
124 de filtrage RC i un circuit d'adaptatlon extfirleure 
125. 

Les entrfees/sortles 121 sont rellfies a un circuit 
25 126 de memorisation a bascule "D" ou de filtrage RC a 
un circuit d'adaptation extferleure 127. 

De la description d'un exemple de realisation 
du disposltif cpnforme a 1 'invention, 11 ressort que celui- 
c1 permet par sa puissance de traiteraent, sa securite, 
30 la simplification de son cablage et sa simplification 
de mise en oeuvre de gSrer un ensemble de distribution 
d'energle comprenant 1200 tel esl gnal 1 sati ons, 400 teiecora- 
mandes, 8 teiemesures analogiques en "entree", 8 teieraesures 
analogiques en "sortie" et 72 entrees-sorties "tout ou 
35 rien". L'ensemble de ces Informations est transmis sous 
forme de message a dix caracteres sur une liaison b1- 
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dlrectlonnelle normal is§e S deux conducteurs d*§inission 
et deux conducteurs de r§cept1on. 

Blen que 1e dispositlf que Von vient de dScrire 
est plus partlcul lerement destine S g^rer des tableaux 
de distribution d'gnergie basse-tension du type dfibro- 
chable, ce dispositlf pourralt Sgalement fiqulper des en- 
sembles : 

" de distribution moyenne tension coroprenant 
des equlpements fixes ou dgbrochabl es» 

- de distribution basse tension comprenant des 
Squlpements fixes ou dSconnectables, 

- d'uhit§s d§ja existantes et devant etre rendues 
compatibles avec de nouveaux §quipements. 

Le dispositlf conforrae a 1 'invention prfesente 
egalement Vavantage d'etre modulable suivant les besoins 
des util i sateurs. 

Ainsi, 1 'unite centrale 3 pourralt etre siraplififee 
en eiiminant les circuits de controle de base 7 et 8 et 
en diminuant le nombre des circuits 11 S 13, De meme, 
le nombre des entrees et sorties des circuits 9 et 10 
pourralt etre diminu§. 

Cette adaptation ou modification de I'unitg 
centrale peut etre aisfement realis§e en dfebrochant certains 
circuits sous forme de cartes de la carte-mdre 87. 

De meme, 1 'unite de commande a distance 2A, 
2B, 2N pourralt etre simplififee en rfeduisant le nombre 
d'entrfies et de sorties. 

Par ailleurs, 1 'unite de commande locale lA, 
IB, IN pourralt etre simplifi6e en rfeduisant le nombre 
des circuits de commande tels que 41. 
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REVENDICATIONS 
1. Disposltif d'interfaces felectroniques pour 
1e controle et la conmande a distance d'un tableau de 
distribution d'*nergie rel1§ avec un systSne de gestlon 
5 (14), ce tableau comportant plusieurs ensembles de distri- 
bution d'finergie conprenant chacun plusieurs departs de 
puissance, ce disposltif fetant caractfirisfi en ce qu'il 
conprend : 

- pour chaque d§part de puissance, une unite 
10 de coBnande locale (lA. IB. ... IK) relifee a une unite 

de comnande S distance (2A, 2B, ... 2N), 

- pour chaque ensemble de distribution, une 
unite central e (3), 

- en 'ce que chaque unite de commande locale 
15 (lA, IB, IM) comporte des moyens pour adresser i 

1 'unite de commande distance (2A. 28, ... 2N) des infor- 
mations "tout ou rien" de signal 1 sation et de commande, 

- en ce que chaque unite de commande 3 distance 
(2A, 2B, ... 2N) comprend un microprocesseur (58) perraettant 

20 de transformer les informations "tout ou rien" provenant 
del 'unite de conmande locale (lA, IB, ... IN) en informa- 
tions compatibles avec 1 'unite centrale (3), 

- en ce que chaque unite de commandje 3 distance 
(2A, 2B, ... 2H) est reliee 3 I'unite centrale (3) par 

25 une liaison normalisee (5) du type bus serie i quatre 
conducteurs et, 

- en ce que I'unite centrale (3) presente au 
moins un circuit de controle de base (6) comprenant un 
microprocesseur permettant I'echange d'informations entre 

30 chaque unite de commande 3 distance (2A, 28, ... 2N) et 
le systeme de gestion (14), au moyen d'une liaison (16) 
serie ou boucle de courant normalisee 3 quatre conducteurs. 

2. Disposltif conforme 3 la revendlcatlon 1, 
caracterise en ce que le circuit de controle de base est 

35 relie en outre au moyen d'une liaison normalisee (18) 
3 quatre conducteurs 3 un equipement de maintenance et 
de teiedi agnostic (19, 20) permettant d 'adresser directe- 
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ment des informations 3 ce circuit de controle. 

3. Dispositif conforroe a Tune des revendications 
1 ou 2, caract§ris6 en ce que 1 'un1t§ centrale (3) comporte 
un second circuit de controle (7) relife au moyen d'une 
liaison sferie (17) nornialis§e a quatre conducteurs avec 
une seconde unitfi de gestion (15). 

4. Dispositif conforme a I'une des revendica- 
tions 1 a 3, caract§risg en ce que 1 'units centrale (3) 
comporte un troisigme circuit de controle (8) connects 

au raoyen d'une liaison normalisSe (21, 22) a quatre conduc- 
teurs avec une imprimante (25) et a un clavier (23) avec 
Scran de visualisation (24) permettant de consigner les 
Stats du dispositif et 1 'introduction de donnSes. 

5. Dispositif conforme a Tune des revendica- 
tions 1 a 4, caractSrisS en ce que TunitS centrale (3) 
comporte en outre un circuit (9) a entrSes analogiques 
reliSes au microprocesseur du circuit de base (6, 7, 8) 
pour mesurer des grandeurs telles que puissance, intensitS, 
et frSquence du courant, et un circuit (10) a sorties 
analogiques pour envoyer vers des Squlpements a distance 
tels que des appareils pour mesurer les grandeurs prScitSes. 

6. Dispositif conforme a Tune des revendications 
1 a 5, caracterisS en ce que TunitS centrale (3) comporte 
en outre, des circuits (11. 12, 13) pour gSrer entre elles 
les informations "tout ou rien" traitSes par TunitS cen- 
trale (3), chacun de ces circuits comprenant plusieurs 
entrSes et sorties "tout ou rien" reliSes a des.capteurs 

ou actionneurs extSrieurs. 

« 

7. Dispositif conforme a Tune des revendica- 
tions 1 a 6, caractSrisS en ce que chaque units de commande 
a distance (2A, 2B, ... 2N) coraprend des raoyens pour trans- 
former les Informations "tout ou rien" regues de TunitS 

de commande locale (lA, IB, ... IN) en message de huit 
caracteres . 
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8. Dispositif conforme i la revendlcation 7, 
caract€r1s£ en ce que chaque unit£ de commande 3 distance 
(2A. 2B, ... 2N). conprend un nicroprocesseur (58) relie 
au noyen d'un bus (60) a une mfinoire REPRON (61), et & 
un iaetteur (63) et un r§cepteur diff^rentlel (64) con- 
nectes i la liaison s§r1e noraallsfie (5) 3 quatre conduc- 
teurs, ft un Interface (68) comprenant une memoire RAM 
(68a) et une horloge (68b), ft des entries et sorties "tout 
ou rien* (69, 72) qui conportent des roues codeuses d6- 
claiales (75, 76) et une roue codeuse hexadficlmale (77), 
uii ampllf Icateur de signaux (74) et des relals de d§coup1age 
(70, 73), cette unite de coromande ft distance etant connectfie 
directenent ft 1 'unite de comnande locale (lA, IB, — 
IN), ft la liaison s§r1e normallsee (5) ft quatre conducteurs 
qui la relle ft l*un1te centrale (3), et avec une alimenta- 
tion basse tension (80 ft 84). 

9. Dispositif conforne ft 1'une des revendlca- 
tlons 1 ft 8, caracterlsS en ce que chaque unite de commande 
locale (lA, IB, ... IH) comprend un circuit local de slgna- 
llsatlon de base (30), un circuit local de signal 1 satlon 
d'extenslon (31), un circuit local de signallsation et 

de commande de base (32), un circuit local de signallsa- 
tion et de commande d'extenslon (46) et differents circuits 
locaux.de signallsation de commande (41) permettant, en 
liaison avec les circuits precedents, la commande locale 
des equipements de puissance du tableau de distribution. 

10. Dispositif conforme ft la revendlcation 9, 
caracterlse en ce que 1 'unite de commande locale (lA, 
IB, ... IW) est disposee dans un tiroir (26) monte de 
facon debrochable dans le tableau. 



1/9 




FIG.1 



2/9 



0163572 




3/9 




0163572 




FIG.6 



oo 



8/9 



0163572 



CO 



900 o 



1 ^. 



1 



zr^ — — =r 



— <"> — — ir^: 



in 



2^ 



in 



2^ 



2^ 



in 



S3 



9/9 



0163572 



O 

I 

o 





Officeeuropfien R^^ppQRT DE RECHERCHE EUROPEENNE 



des brevets 



0163672 

NumifO de la demande 

EP 85 40 0963 



DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS 



ICatiflori«| 



atatlon du document «vcc indication, en eac de besoin. 

des parties pertinentes 



Revendication 
concemie 



CLASSEMENT DE LA 
DEMANDE (lnt.CI.<) 



WO-A-8 101 350 

ELECTRIC) 
* AV«-eae; 



(GENERAL 



ELECTRIC) 

* Abrege; page S, ligne 18 - page 
13, ligne 10; page 28, ligne 13 - 
page 29, ligne 18; page 58, ligne 
- - page 60, ligne 17; figures 
i,12 * 



1 
1 



US-A-3 842 249 (M. GEYER) 
* Abrege; colonne 3, ligne 47 - 
colonne 4, ligne 57; colonne 6, 
lignes 28-40; figures 1,2 * 



BROWN BOVERI REVIEW, vol. 66, 
mars 1979, pages 188-196, Baden, 
CH; R. FROST et al.: "Becos 30 
software system for large 
dispatching centres" 
* Page 188, colonne de gauche, 
ligne 1 - colonne de droite, 
ligne 17; page 190, colonne de 
gauche, ligne 23 - colonne de 
droite, ligne 30; page 193, 
colonne de gauche, lignes 29-51; 
figures 1,3 * 



Le prtsent rapport de recherche a i\(t «at)li pour toutes les revendications 



H 02 J 13/00 
G 06 F 15/56 



7-9 



DOMAINES TECHNIQUES 
RECHERCHE8(lnta.«| 



1,3-6 



H 02 J 
G 06 F 



Lieu 



Oated'i 



"Che 



Exami 

HELOT H.V. 



Examinateur 



CATEGORIE DES DOCUMENTS CiTES 

^1 X - DartlcuU6rement pertinent A lulseul . 

8 Y • particuliftrement pertinent en combinaison avec un 
-I ' autre document de la m6mecat6florie 

\\ A : arri&re-plan technologique 

^1 O: divulgation non-6crite 



T : thSorie ou principe h la base de rinvention 
E : document de brevet ant6rieur.maispublie a la 

date de d6p6t ou aprds cette date 
D: clt6 dans la demande 
L : cit6pourd'autresratsons 

& ; membredalafnfemetamille.document correspondent 



J 



OffioB oiinipteii 
dosbfovcto 



RAPPORT DE RECHERCHE EUROPEENNE 



0163672 

NumAro dtt te domands 

EP 85 40 0963 



DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS 



Page 2 



inc&cslion. an cat d» beioin. 



Revendicalion 



CLASS£MEKTO£LA 



REVUE GENERALB DE L*ELECTRICITE, 
vol. 85^ no. 1^ janvier 1976^ 
pages 46-51, Paris, FR; J. 
DARMON et al.: "Le materiel et 
le logiciel des bureaux centraux 
de conduite d'E.D.F." 
* Page 46, colonxie de droite, 
ligne 11 - page 47, colonne de 
gauche, ligne 23; figures 1,6-8 * 



1,10 



DOMAINES TECHNIQUES 
RECKERCHES (tnt O,*} 



Lft pfteant rapport ds 



a M tebft pour loutes les ravondications 



HELOT H 



CATESOnE DES DOCUMEIfrS CmES 

Y : p n rti nHift T mawit m t w" * **«mHifM»faanw awpg wn 
eiftre docuRMnl de la Mfion caidQOrie 

A: 

O: 
P: 



T : Ititoneoupnndpe&labasederinventioo 
E : document de brevet ant^rieur. mats publi6 A la 

dale de d6p6t ou apits cette date 
D: cftftdanstademande 
L : citdpourd'autresratsons 

a : inenibfedelam6niefam}ne.documemconespofKlaiit 



